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2. Problema (30 puntos-45 minutos)
Dado el siguiente diagrama de estado para el control del carro de la figura, con Dcha
los sensores Sa'y Sg junto con el pulsador Pon Yy los accionamientos del motor \‘,1:,’13/ -~ >
a1ZQy DCH. Se pide: e .
1. Tabla de fase (5 puntos) A Ay
2. Ndmero de memorias y tipo de maquina secuencial (5 puntos). A B
3. Tablas de verdad de las memorias y de las salidas (5 puntos). _,_l_
4. Funciones légicas de las memorias (5 puntos). b
ON
Suponiendo que M, (¢ + 4t) = Sz (£) (Pon (£) + M, (1)), P,SA,SB/DCH,1ZQ
DCH(t+At)=P0N(£)+M1(_t)'53(_t), 010/10
1ZQ(t + At) = Pon (£) (M (t) - S4(t) + Sp(t)) 110/10 =4

5. Esquema de contactos (5 puntos). 010/09_\ P et 000/10
6. Implementacién en AWL de S7 con mapeo en E124 y [0 }—"% 1 .

A124 (5 puntos). 4 ) 100/10 (4)

LN g A 0L/01
. 000/01 {3 ) L g
\_4_ 101/10 J5)
‘;’/ [ 6 Yo"

2 1 3 4 5 6 1
0 1 3 7 5 6 ‘ 0

7 0 0 0 0 0 0 1

0 0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 0 0 1
0 0 1 1 0 0 1
0 1 0 0 0 0 0
0 1 0 1 1 1 0
0 1 1 0 X X X
0 1 1 1 X X X
1 0 0 0 1 1 0
1 0 0 1 1 1 0
1 0 1 0 0 1 0
1 0 1 1 0 1 0
1 1 0 0 1 1 0



M, (t + At) = Sg(6) (Pon (1) + My (1))
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