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2. Problemas (45 minutos - 20 puntos)

(1/3) Se dispone de una cinta transportadora que se mueve mediante un

motor, accionado mediante una sefial M. Una camara detecta si alguna Camara
pieza estd defectuosa, generando una sefial S que vale ‘1’ cuando la ‘%

pieza esta defectuosa. Cuando S es ‘1°, se para el motor y el cilindro Z

neumatico expulsa la pieza mediante la sefial A. También se tiene un AN g

interruptor I que activa el proceso. Dado el siguiente diagrama de fase, . . . o
se pide: )

Interruptor
1. Rellenar la tabla de fase @ M
otor
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2. Tipo de maquina: e
COMBINACIONAL

3.Obtener la tabla de verdad °
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4. Obtener las expresiones simplificadas de My A
M(t) =I()-5(t)
A(t) =S(t)



(2/3) Dibujar en esquema de contactos el control del cilindro de simple efecto con la electrovalvula 3/2 monoestable del

anterior ejercicio.
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(3/3) Obtener GRAFCET vy tabla de transicién utilizando tres
estados: Reposo(“R”), Motor(“M”), Expulsar(“E”). Escribir la
tabla de simbolos (emplear EB124 y AB124), OB100 y OB1

Activacion:

00 (001110
R E
M|R |E |E
E |R
Retencion:

00 (001110
R |R [R
M M
E E |E

Simbolo Direccion

I E 124.0
S E 1241
M A124.0
A A1241
X0 M1.0
X1 M1.1
X2 M1.2

Bloque: OB100
SET

S llXOIl

R "X1*

R “X2”

Bloque: OB1

Segm.: 1 Etapa 0->1
U "Xo"

u“I

UN “S”

R “X0”

S “X1”

Segm.: 2 Etapa 0->2
U "Xo0"

U “

u“s”

R “X0”

S"X2”

Segm.: 3 Etapa 1->0
U "X1"
UN “I*
UN “S”
R “X1”
S “X0”

Segm.: 4 Etapa 1->2
U "X1"

u*“s”

R “X1”

S"X2”
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Segm.: 5 Etapa 2->0
U "x2"
UN “I*
UN ”S”
R "X2"
S "X0*

Segm.: 6 Etapa 2->1
U "x2"

u“r

UN “S*

R "X2"

S "X1“

Segm.: 7 Accién X1
U IIX1 “*
= “MY!

Segm.: 8 Accidn X2
U le2“

— “A”




