2. Problemas (45 minutos - 20 puntos) Dcha

(1/3) Dado el siguiente diagrama de estado para el control del carro de la figura, \}1{,’53/ e
con los sensores Say Sg junto con el pulsador Pon Y l0s accionamientos del motor BLO—
a 1ZQ y DCH. Se pide:
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1. Méquina de Mealy o de Moore: __ MEALY

2. Rellenar la tabla de verdad, indicando el estado y la evolucién de M1 y del motor a derechas o izquierdas:

0| O 0 0 0 0 1 3 110 0 0 1 1 0
ofofo 1] 2 1 0 tfoflo 1] 1 1 0
0| O 1 0 0 0 1 [ 1] 0 1 0 0 0 1
5 0| O 1 1 0 0 1 6 110 1 1 0 0 1
o [of2 oo o 0 0 1 [1]1]o0o o] 1 1 0
of1]0 |1 1 1 0 1]1]0 1] 1 1 0
x [0] 1 1 0 X x [1] 1 1 0 X X X
x [0] 1 1 1 X X x |1] 1 1 1 X X X

3. Obtener la expresion simplificada de My (t+At)

My (t + At) = Sp(t) - (M1 (t) + P(1))



(2/3) GRAFCET, tablas de activacion y retencidon considerando tres estados: REPOSO (“R”), DERECHA (“D”),
IZQUIERDA (“I’) con el control indicado en el diagrama de estado

ACTIVACION RETENCION
me\ § 000 | 001 | 010 | 011 | 100 | 101 | 110 | 111 m¢\ § 000 | 001 | 010 | 011 | 100 | 101 | 110 | 111
R X D X R R X X
D | X | X D D D X D D X
| R X D R X | | | X | X
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(3/3) Escribir la tabla de simbolos (emplear EB124 y AB124), OB100 y OB del problema planteado

Simbolo Direccién Blogue: OB100 Bloque: OB1 Segm.: 3 Etapa 2->0
Pon E124.0 SET Segm.: 1 Etapa 0->1 U "x2"
A E124.1 S "X0" U "X0" U “A
B E124.2 R "X1“ U “Pon* UN "B’
Dcha A124.0 R “X2” U “A” R "X2"
lzqda A124.1 UN “B” S "%0"
X0 M 1.0 R “X0”
X1 M1.1 S “X1” Segm.: 4 Etapa 2->1
X2 M1.2 U "Xx2"
Segm.: 2 Etapa 1->2 U “Pon”
U "X1" UN “A“
u“B* UN "B”
UN *A” R "X2"
R“X1” S "X1
S"X2”
Segm.: 5 Accién X1
U "X1*
= “Dcha”
Segm.: 6 Accion X2
U "X2*
= “Izqda”




