UNIVERSIDAD POLITECNICA DE MADRID
ESCUELA UNIVERSITARIA DE INGENIERIA TECNICA INDUSTRIAL

Departamento ELA.I.

apectioos | [ | [ [P QLTI PIToT]]

ASIGNATURA AUTOMATICA

CURSO 2° GRUPO

Mayo 2013

vowsre [ [TTTTIITTTTTTT] newar [J]]

Calificacion

2. Modelado (10 puntos-20 minutos)

Se trata de disefiar el sistema de control de una escalera mecanica.
En funcionamiento y sin presencia de usuarios, la escalera se
desplaza lentamente. Al detectar usuarios, la escalera cambia a
velocidad nominal. Después de 10 segundos sin presencia de
usuarios retornara a velocidad lenta. Tiene un marcha-paro. Al dar
paro, la escalera transitard de cualquier estado de funcionamiento a
velocidad lenta, se activard una luz roja de emergencia durante 3
segundos y a los 5 segundos se detendrd. Los usuarios son
detectados por incremento de peso en la escalera. Se pide:

1. Grafcet de nivel 1 (5 puntos).

2. Grafcet de nivel 2 (5 puntos).. Indiquese Yy justifiquese la
eleccion de sensores y actuadores. Ademas se sabe que el
accionador tiene un control de velocidad. La tabla de
verdad de sus variables de control corresponde a:
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2. Sensor de presion piezoeléctrico para detectar la presencia de usuarios. El actuador ser4 un motor asincrono
ya que no hay regulacion de velocidad.
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3. Implementacion (10 puntos-25 minutos)

Dado el modelado Grafcet del control de una escalera mecanica, donde se ha
definido el sensor de presencia con S1y velocidad lenta por C2 y nominal con C1. Se
pide:

1. Mapeo simbolico de las entradas y salidas digitales en EB124 y AB124
(2 puntos).
2. AWL de S7 para OB100 y OB1 (8 puntos).
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