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2. Modelado (10 puntos-20 minutos) 
Se trata de diseñar el sistema de control de una escalera mecánica. 

En funcionamiento y sin presencia de usuarios, la escalera se 

desplaza lentamente. Al detectar usuarios, la escalera cambia a 

velocidad nominal. Después de 10 segundos sin presencia de 

usuarios retornará a velocidad lenta. Tiene un marcha-paro. Al dar 

paro, la escalera transitará de cualquier estado de funcionamiento a 

velocidad lenta, se activará una luz roja de emergencia durante 3 

segundos y a los 5 segundos se detendrá. Los usuarios son 

detectados por incremento de peso en la escalera. Se pide: 

1. Grafcet de nivel 1 (5 puntos). 

2. Grafcet de nivel 2 (5 puntos).. Indíquese y justifíquese la 

elección de sensores y actuadores. Además se sabe que el 

accionador tiene un control de velocidad. La tabla de 

verdad de sus variables de control corresponde a: 
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2.  Sensor de presión piezoeléctrico para detectar la presencia de usuarios. El actuador será un motor asíncrono 

ya que no hay regulación de velocidad. 
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3. Implementación (10 puntos-25 minutos) 
Dado el modelado Grafcet del control de una escalera mecánica, donde se ha 

definido el sensor de presencia con S1 y velocidad lenta por C2 y nominal con C1. Se 

pide: 

1. Mapeo simbólico de las entradas y salidas digitales en EB124 y AB124 

(2 puntos). 

2. AWL de S7 para OB100 y OB1 (8 puntos). 
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